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1 OBJETO

La Universidad de Burgos (UBU) precisa contratar el derecho de uso del software
MATLAB & Simulink Campus-Wide Access o equivalente, con cobertura de servicios
de mantenimiento y soporte, para su uso durante un periodo de 3 afios, desde el 1 de
septiembre de 2026 hasta el 31 de agosto de 2029.

MATLAB es un sistema de cémputo numérico que ofrece un entorno de desarrollo
integrado (IDE) con un lenguaje de programacién propio y un entorno de
programacién visual conocido como Simulink. Se compone de dos familias de
productos fundamentales:

e MATLAB: entorno de programacidn utilizado para el desarrollo de algoritmos,
analisis de datos, visualizacion de datos y cdlculos numéricos. Es una
herramienta para el procesamiento y manipulacién de datos, especialmente
cuando se trabaja con conjuntos de datos grandes y complejos.
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e Simulink: entorno grafico disefiado para disefar, simular y probar sistemas.
Permite crear diagramas de bloques y simular el comportamiento de sistemas
complejos, lo que lo convierte en una herramienta valiosa para aplicaciones de
ingenieria y control.

Ademads, cuenta con numerosas toolboxes (o librerias), que son productos
complementarios desarrollados especificamente para tareas especializadas sobre
MATLAB y Simulink. Estas librerias cubren una amplia gama de aplicaciones, que
incluyen procesamiento de imagenes, optimizacién, sistemas de control,
procesamiento de sefiales, aprendizaje automatico, etc.

En el derecho de uso del software MATLAB & Simulink Campus-Wide Access, se
incluye el acceso completo a la totalidad del catdlogo de productos del fabricante,
con actualizacién automatica de nuevas funcionalidades y aplicaciones durante la
vigencia del contrato.

La licencia permitird el derecho de uso ilimitado en todos los ordenadores de la
Universidad de Burgos (adquiridos o alquilados). Ademds, permitira el uso ilimitado
de los productos (escritorio y online) al profesorado, personal, estudiantes e
investigadores, fuera del campus y en cualquier dispositivo.

El uso de todos los productos estard destinado Unicamente a fines educativos y de
investigacion.

2 DETALLE DE LAS LICENCIAS

En el ANEXQ, se indican las familias de productos y aplicaciones que deben formar
parte integral de la oferta presentada por el licitador. Todos ellos son productos y
aplicaciones asociados a la solucién MATLAB & Simulink Campus-Wide Access.

Si un licitador presentase productos equivalentes deberd asegurar que proporcionan
las mismas funcionalidades que los productos y aplicaciones incluidos en el ANEXO,
incluyendo obligatoriamente en su oferta:

e (Catadlogo completo de productos incluidos.

e Mapa de equivalencia funcional respecto a los productos indicados en el
ANEXO.

e Declaracién de cobertura completa de las funcionalidades del entorno
formativo, investigador y docente.
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La Universidad de Burgos podra requerir la realizacién de pruebas de validacion y/o
demostraciones funcionales que permitan verificar la equivalencia de las
funcionalidades requeridas, asi como la compatibilidad y correcta ejecucién de los
desarrollos y recursos existentes. La imposibilidad de garantizar su funcionamiento
equivalente podra ser considerada incumplimiento de las prescripciones técnicas
minimas establecidas en este pliego.

La solucidn ofertada deberd incluir acceso a la plataforma de training (Online Training
Suite) y a la herramienta de evaluacién MATLAB Grader, o productos equivalentes,
para toda la comunidad universitaria. Se trata de un portal especifico, para uso
individual de todos profesores, investigadores, estudiantes y personal de Ia
Universidad de Burgos, a través del cual todos los usuarios accederdn a la descarga de
su licencia individual, cursos de formacién, materiales adicionales y al servicio de
soporte técnico.

Las licencias de uso se instalaran en un servidor de licencias en red que gestionara el
acceso a las mismas desde aulas, laboratorios y equipos conectados a la red de la
universidad.

3 CONDICIONES DE EJECUCION Y SOPORTE TECNICO

Durante la vigencia del contrato, la Universidad tendrd derecho de uso de las licencias
y las actualizaciones que aparezcan de los programas anteriormente descritos. Los
idiomas incluidos en el contrato de licencia seran castellano e inglés. Las plataformas
utilizadas podran ser Linux, Windows y Macintosh.

Las licencias deberan entregarse antes del 1 de septiembre de 2026.

En el caso de que la solucién ofertada sea distinta de MATLAB & Simulink Campus-
Wide Access, la empresa adjudicataria deberd realizar, sin coste adicional para la
Universidad de Burgos, todas las actuaciones necesarias para garantizar la migracién
de los desarrollos, scripts, modelos, aplicaciones, librerias, préacticas docentes y
demds recursos existentes que se encuentren en uso por el Personal Docente e
Investigador, PTGAS y estudiantes.

La migracién deberd ejecutarse minimizando el impacto sobre la actividad docente,
investigadora y administrativa de la Universidad, garantizando la continuidad del
servicio y la conservacion de las funcionalidades existentes. La empresa licitadora
debera describir en su oferta el procedimiento de migracién propuesto, los recursos
asignados y las garantias de compatibilidad funcional ofrecidas.
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La empresa adjudicataria estard obligada a la realizacion de las actuaciones
necesarias para resolver cualquier incidencia de funcionamiento que afecte al
software objeto de este contrato. El adjudicatario pondra los medios razonables en la
resolucion de los errores y fallos de funcionamiento que le comuniquen los
interlocutores de la Universidad de Burgos.

La empresa adjudicataria proporcionara soporte telefénico durante un horario de
trabajo de 8 horas laborables con un periodo obligatorio comprendido
necesariamente entre las 9h y las 14h, de lunes a viernes no festivos. Este soporte
contemplard, como minimo, ayuda a los técnicos del Servicio de Informatica y
Comunicaciones de la universidad, en la instalacién y solucién de problemas derivados
del uso de las licencias objeto de este contrato. La Universidad de Burgos designara
tres personas como interlocutores principales con la empresa adjudicataria.

Como parte del soporte, la empresa adjudicataria proporcionara a los usuarios de la
Universidad de Burgos:

a. Una direccidon web con recursos de documentacién, ejemplos y tutoriales de uso
para los distintos productos de las familias MATLAB y Simulink o equivalente, que
incluya todos los productos de las familias indicadas.

b. Acceso a una base de datos de preguntas y respuestas frecuentes (FAQ).

c. Acceso a MATLAB Answers o equivalente, que proporcione un entorno de
colaboracion para encontrar las mejores respuestas a las preguntas de los
usuarios sobre MATLAB y Simulink y productos relacionados o de la solucidn
equivalente.

d. Un teléfono de contacto con coste de llamada local para la gestion de consultas e
incidencias.

e. Acceso a una herramienta de ticketing o correo electrénico para problemas de
activacion, instalacion y relacionados con errores.

f. Los datos de contacto (teléfono y correo electrénico) del soporte del Customer
Success Specialist.

La empresa adjudicataria se compromete a:

a. Designar a un interlocutor Unico, responsable de la correcta ejecucion del
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contrato con la Universidad de Burgos.

b. Realizar un seguimiento de la prestacidn del servicio, aportando evidencias en
forma de indicadores y cumplimiento de niveles de servicio.

4 SEGURIDAD DE LA INFORMACION

El software facilitado debera cumplir las medidas especificadas por el Esquema
Nacional de Seguridad para un sistema catalogado como de nivel medio.

El personal asignado por la empresa adjudicataria debera conocer y respetar la
normativa de seguridad de informacion de la UBU
(http://www.ubu.es/normativa/administracion-y-gestion-general-de-la-
universidad/seguridad-de-la-informacion), asi como los procedimientos establecidos
por la Universidad que sean de aplicacion en el ambito del contrato.

5 PROTECCION DE DATOS

La empresa adjudicataria se compromete a tratar los datos de caracter personal a
los que pudiera tener acceso en el dmbito del servicio objeto de este pliego, de
conformidad con lo dispuesto en la Ley Orgénica 3/2018, de 5 de diciembre, de
Proteccién de Datos Personales y garantia de los derechos digitales y la normativa
gue la desarrolla.

También se compromete a tratar los citados datos, Unicamente conforme a las
instrucciones de la Universidad de Burgos y a no aplicarlos o utilizarlos con fin
distinto al del servicio objeto de este pliego ni a comunicarlos, ni siquiera para su
conservacion, a otras personas.

En Burgos,
La jefa del Servicio de Informatica y Comunicaciones
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6 ANEXO: Detalle de productos incluidos en MATLAB & Simulink
Campus-Wide Access

A continuacidn, como referencia se incluyen imagenes de la pagina de Mathworks con el
detalle de los productos a fecha 25-6-2026:

https://es.mathworks.com/academia/campus/resources/campus-wide-license-

products.html

Linea de productos de MATLAB

MATLAB
MATLAB Copilot

Desarrollo de aplicaciones

MATLAB Compiler

MATLAB Compiler SDK
MATLAB Production Server *
MATLAB Web App Server *

Linea de productos de Simulink

Simulink

Simulink Copilot

Desarrollo de aplicaciones

Simulink Compiler
Simulink FMU Builder

Generacién de codigo
AUTOSAR Blockset

C2000 Microcontroller Blockset
STM32 Microcontroller Blockset
Raspberry Pi Blockset

DDS Blockset

Embedded Coder

Fixed-Point Designer

HDL Coder

HDL Verifier

Simulink Code Inspector
Simulink Coder

Simulink PLC Coder

Generacion de codigo
Embedded Coder

Fixed-Point Designer

GPU Coder

Raspberry Pi Blockset

HDL Coder

HDL Verifier

MATLAB Coder

Modelado fisico y basado en eventos
SimEvents

Simscape

Simscape Battery

Simscape Driveline

Simscape Electrical

Simscape Fluids

Simscape Multibody

Simulink 3D Animation

Stateflow

Simulacion y pruebas en tiempo real
Simulink Deskiop Real-Time

Simulink Real-Time

Informes

Simulink Report Generator

Calculo paralelo
MATLAB Parallel Server *

Parallel Computing Toolbox

Generacion de informes y acceso a

bases de datos
Database Toolbox
MATLAB Report Generator

Ingenieria de sistemas

System Composer

Verificacian, validacién y prueba

MATLAB Test
Polyspace As You Code *
Polyspace Bug Finder *
Polyspace Code Prover *
Polyspace Test *
Polyspace Copilot *
Requirements Toolbox
Simulink Check
Simulink Coverage
Simulink Design Verifier
Simulink Fault Analyzer

Simulink Test
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Productos para aplicaciones

Aeroespacial
Arrospace Blackset

Arscepace Toalbox
L&Y Taobox

Inteligencia artificial. data analytics y
estadistica

Ceeg Learning Taobax

Ceeg Learning HOL Tazlbax

Predictve Mainterance Tealbox

Reirforcement Leaming Taclbax

Statistics and Machine Leaming Taclbax

Text Aralytes Taclbax

Automocion

Auscmated Driving Toslbox
AUTOSAR Slockset
MedztBased Calibratian Tacibax
Prewertre'n Alocksst
ReadRunner*

RradRurrer Azset Library *
Vehicle Dyramics Blackset
Viehicle Metwork Toalbox

Robdtica y sistemas autdnomos
Automnated Driving Toalbo:
Mavigatian Toslbox

ReadRunrer®

RradRurrer Azset Library *
Reedmunner Scenario ®

Reedmnner Soene Builder *
Robitics Systermn Toalbax

RCE Tookbox

Sanzor Fusion and Tracking Toalbax
Uy Toobox

verificacion de cddigo
Priyspace ds You Gade
Priyspace Bug Firdsr 4
Préyspace Code Prover ™
Préyspace Coplot*

Biologia computacional
Bisinformatics Taclkax
SimBickagy

Finanzas computacionales
Databas= Taoboe

Datafe=d Toslbax

Ecanomerics Taclbax

Firancial Instrumants Taclbax
Firancial Tealboe

Risk Manapsmemt Toslbax
Sprearshest Lirk

Sistemas de control
Cortrol System Teolboe

Fuzzy Logic Tacibax

Mzd=l Fredctive Contral Toobo:
ztar Comtral Blackset

ETME2 Micocartoler Blockset
Raspbemy Fi Slocks=t
Predictive Mairt=rancs Toolboo
Reinfarcament Leaming Tocolbax
Robust Control Taclbax
Simulnk Cartral Dasign
Simufirk Design Cptmizatian
System Hentification Toolbax

Desarrollo de FPGA, ASIC y S0C
Deaq Leaming HOL Toslbax

Fiseg Paimt Desigrer

HOL Cadar

oL Vimsifimr

830 Blockee:

Visian HDL Toalbox

Wirelmss HOL Toalbex

DSP HOL Taslbax

Procesamiento de imagenes y vision
artificial

Computar Vision Tacbax

Imag= Processing Toalbox

Licar Taslbax

Metical Imaging Toslbax

Recursos académicos

MATLAB Course Designer
MATLAB Grader

Online Training Suite

UN IVERS I DAD Servicio de'Informética y
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Matematicas y Optimizacian
Curve Fitting Tacibax

Elchal Cptimization Toalbox

Iapping Toslbox

Cptimization Tealkox

Partal Diffemmtial Equatian Taclbax
Symbalic Math Toslbax

RF y sefial mixta
Artenna Toobo
Moe=d-Sigral Block=et
RF Blackset

RF Toalbox

RF PCE Toobox
Sarlies Toolbox

Signal Imegrity Toslbox

Procesamiento de sefiales
Audia Toalbex

DSF Systern Toslbox
Phased Aoy System Taclbax

Fadar Toslbox

Signal Pracessing Taobax

Wavelzt Tozlbax

Prueba y medicidn

Data Acguisiion Taolbax

Image Aequisitian Toslbox
Instrument Cartrol Toclbox
Industrial Commurication Tealbos

“Wehicle Metwork Toalbox

Telecomunicaciones

55 Toolbox

Wirnimex Networs Toslbax
Commurications Tealbox

LTE Toalbax

Sartellite Communications Toolbz:
WLAN Taolbax

Elurtacth Toslbox

Wirnimes Tactbench
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Productos nuevas par version

Praductos nuewos incorparades a b infraestructura
Varsidn | Campus-tiids
F2026a - MATLAR Courss Designer
Priyspacs A You Caode
»  Polyspace Capilot
Raspbamy Fi Biodes=t
Samuilink Capilot
» Swmwlnk FRAL Bulder
»  STMEZ Micooontolier Blockset
Windmsx Hetwork Taolbm:

F2028a | MATLAS Copikat

F20Zab | PofySpace Test
Sarwlirk Fault Anahymer

FalZda | MATLAS Test

R20E2h  Medical Imaging Toalbax
Sarecape Battery

FilZla | Bluetgoth Toolbox
O&F HOL Taolbax:
Industrial Communication Toalbox
Reguirements Toaloe™
ReadRunrer Scenaric
ReadRunrer Scene Builder
Windess Testbench

R202ib  RFPCE Toolox
Signal Integrity Toalbax

F2l21a | ODE Blockset
Radar Toalbax
Satelite Communications Taokbox

R20Ib  DespLearning HOL Toclbox
Lictar Taolbm:
L&Y Taolbee

F2020a | Windess HOL Toalboe™
MATLAR Oniine Server
MATLAR Web App Server
Motar Cartral Blackset
Samwiirk Campiler

* Camhic d= nombee d= producto existente,

Herramientas adicionales incluidas en la licencia

nte codigo podra conectarse a la siguiente direccién
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Para la verificacion del si

1.
2. Herramienta de evaluacion MATLAB Grader.

Plataforma de training: MATLAB Academic Online Training Suite (MAOTS)
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3. MATLAB Online: permite acceder a MATLAB desde el navegador.

[aN]

% 4. MATLAB Mobile: permite conectar a MATLAB desde un iPhone, iPad o
—E dispositivo Android.

£ 5. MATLAB Drive: permite almacenar, consultar y administrar los archivos de

S MATLAB desde cualquier lugar.

$ 6. MATLAB Parallel Server: escala MATLAB para aplicaciones de calculo de
—= alto rendimiento.
=§ 7. Plataforma de gestion de productos y licencias de forma que los
——g administradores de la UBU puedan acceder y gestionar las licencias
m— individuales asignadas a los miembros de la comunidad universitaria.
s
I ko]
— O

o

acion/verificadorCopiaAutentica.do?codigoVerificacion
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